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	1、课题来源与背景：
近几年来，随着科学技术的发展以及国家对人居环境提出了更高的要求。各行各业在城市卫生、垃圾分类、环卫清洁等方面都给予了很高的关注度，尤其是环卫清洁设备方面，机械清扫以及无人驾驶清扫设备等生产企业和产品如雨后春笋逐步投入到环卫行业当中。经调查研究，无人驾驶扫地机因为是新兴产业且技术依赖于5G基站的搭建与普及，目前的技术尚未成熟。而纯电动驾驶室小型扫地机因其作业灵活、能耗低、清扫效率高等诸多优势，人们对其的使用及投入给予很大的青睐。随着城市化的推进及日渐复杂的城市道路，市场现有的扫地机普遍存在体积大、转弯半径大、灵活性差等特点，已不能满足部分城市道路的清洁。以此为突破口结合市场调研情况，开发一款铰接式、强吸力、紧凑型的新能源环卫小扫机具有很高的市场价值及应用前景。
2、技术原理及性能指标
本项成果实现的驾驶式新能源环卫小扫机是一款集动力、电力、吸力、清扫、降尘于一体的高效清洁设备，采用锂电池驱动为设备提供充足动力，绿色环保、零排放，配套的电池管理系统有效保障电池的性能，具备加热功能，可在高寒高温环境中正常工作，配备独有的7kW交直流一体充电桩，具备快慢充要求，有效保证了机器工作的连续性。一体式集成操控平台，操作简便，垃圾箱体可90°自动举升，结合多级水循环处理系统，有效抑制二次扬尘，大功率吸尘设备，吸力强劲，清扫效率高！
3、技术的创造性与先进性
新能源环卫小扫机设计自卸式垃圾箱体，箱体打开及机器垃圾箱部分结构为一体式，可实现吸扫电机部分顶盖独立开合，安装维护便捷，提高作业效率；设计多级水循环降尘结构，将吸扫系统、垃圾箱体、水路系统三者有机集合，垃圾箱内设置水循环仓，循环水经过滤后流入吸盘，通过电机产生的真空负压将垃圾与循环水相混合后进入垃圾箱内，起到全流程降尘，能起到很好的降尘效果；集成液压系统的设计与开发，整机液压系统采用单泵设计并巧妙的利用同步阀集成在油路阀块内。摈弃传统机械设备经分流阀分流后产生的系统流量不稳定及扫刷转速抗干扰差的特点，填补国内技术空白；利用计算机辅助设计软件对整机进行气路流场分析并布局整机吸盘、风道、垃圾箱的结构设计，能最大程度的提高扫地机的清扫效率，降低能耗优化性能；利用机电液集成控制技术，将机器的工作状态、油泵电机转速及吸扫风机转速相关联，可实现自动根据机器的工作状态匹配相应的液压系统及电气系统参数。
4、技术成熟程度，使用范围和安全性
技术成熟，已进行小批量生产；本项成果适用于城市城区街道、小区、校园、商业广场、风景区等大面积地面清扫垃圾。
5、应用情况及存在的问题
该项目小扫机已投放运用在北京市西城区市政环卫，机器运行良好，暂未发现问题。


