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	成果简介：
	本项目来源于广东省特种设备检测研究院下达的科技项目《基于基于人工智能的叉车司机实操教练与考核评价系统>> (编号:2020JDIO) 。项目主要研究内容:基于深度学习锚点检测+实例分割的又车司机操作识别与跟踪方法(虚框①)、基于人工智能的免标记又车司机实操考核坪价方法(虚框②)、基于人工智能的又车司机实操教练系统及开发(虚框③、虚框④);基于人工智能的又车司机实操教练与考核坪价系统应用示范(虚框⑤)。
主要技术经济指标：
项目开发基于人工智能的叉车司机实操教练与考核评价系统，该考核评价系统在人工操作叉车等场景中实现应用，能检测并捕捉叉车司机不规范操作、危险行为时刻，时间测量误差不超过O.ls; 可测量考试总时间的测量误差不超过O.缸，换挡、转弯等单项操作时间测量误差不超过O.5s 。实现了叉车司机考核评价的自动化，智能化，提高工作效率，减少人为主观因数的影响，提高教学和考核质量。
研究成果：
( 1 )系统装置:开发基于人工智能的叉车司机实操教练与考核评价系统平台1 个:
(2) 专利:申请发明专利3 件:
(3 )论文:在有CN 或ISSN 刊号的期刊上发表有关"人工智能的叉车司机实操教练与考核评价系统"相关论文2 篇:
(4) 软著:获得软件著作权登记7 件:
(5) 报告:项目详细技术研究报告1 份:


